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KUTSESTANDARD

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4

Kutsestandard on dokument, milles kirjeldatakse t66d ning 166 edukaks tegemiseks vajalike oskuste, teadmiste ja
hoiakute kogumit ehk kompetentsusndudeid.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutsestandard on aluseks t66turu ndudmistele vastavate taienduséppe
Oppekavade koostamisele ning isikute kompetentsuse hindamisele kutse andmisel.

Kutsenimetus Eesti kvalifikatsiooniraamistiku
(EKR) tase
Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 4

Voimalikud spetsialiseerumised ja nimetused kutsetunnistusel

Spetsialiseerumine Nimetus kutsetunnistusel

Rddbaste defektoskopeerimine Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4
Rdobaste defektoskopeerimine

Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimine Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4
Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimine

A-osa
KUTSEKIRJELDUS

A.1 T66 kirjeldus

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 t66ks on r6dpmestiku visuaalne kontrollimine, ultraheli- ja magnetmeetodil
defektoskopeerimine v6i veeremidetailide ja -sdlmede visuaalne kontrollimine ning magnet-, ultraheli- ja
keerisvoolumeetodil defektoskopeerimine, hoiatuste ndudeavalduste esitamine ja tlihistamine, ré6pmestiku defektide
andmebaasi haldamine, ré6pmestiku tappisotsingute tegemine véi raudteeveeremi sélmede, detailide ning nende
keevisliidete kontrollimine.

4. taseme raudtee defektoskoopia operaator t66tab iseseisvalt meeskonna likmena, tegutseb ja korraldab t6id
plaanipéraselt, sdastlikult ja tulemuslikult. Vajadusel ta algatab, valmistab ette ja kohaldab asjakohaseid muudatusi.
Ta valib ja kasutab td6vahendeid ja -meetodeid tava- ja uudsete t66llesannete taitmisel. Lisaks juhendab ta teiste
tavatddd ja votab moningase vastutuse teiste arendamise eest.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 on spetsialiseerunud rodbaste defektoskopeerimisele voi raudteeveeremi
detailide defektoskopeerimisele.

Raudtee defektoskopeerimise kutsealal on kolm kutset.

Raudtee defektoskoopia operaatori abi, tase 2 abistab 3. vdi 4. taseme ré6baste defektoskoopia operaatorit rodbaste
defektoskopeerimisel.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 3 on oskustddtaja, kelle todks on ré6pmestiku visuaalne kontrollimine ning
ultraheli- ja magnetmeetodil defektoskopeerimine voi veeremidetailide ja -s6lmede visuaalne kontrollimine ning
magnet-, ultraheli- ja keerisvoolumeetodil defektoskopeerimine.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 on keskastme spetsialist, kes korraldab raudtee defektoskoopia
operaatorite meeskonna t66d, juhendab madalama kutsetasemega raudtee defektoskoopia operaatoreid ja kontrollib
tehtud t606 tulemust.

A.2 Tooosad

A.2.1 Td6 planeerimine ja korraldamine ré6baste defektoskopeerimisel

1) Enda t66 planeerimine

2) Toédgrupi t66 planeerimine ja korraldamine

3) Todulesandeks ettevalmistumine

4) Tooks vajalike seadmete ja vahendite olemasolu ja hoolduse tagamine
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A.2.2 T66 planeerimine ja korraldamine raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisel
1) Enda t66 planeerimine

2) TéO planeerimine ja korraldamine

3) Tédkoha ettevalmistamine

4) Té6ks vajalike seadmete ja vahendite olemasolu ja hoolduse tagamine

A.2.3 Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine réébaste defektoskopeerimisel
1) Defektoskoopiaseadmete kalibreerituse kontrollimine

2) Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja td6ks ettevalmistamine

3) Defektoskoopiaseadmete hoolduse voi remondi vajaduse hindamine

4) Defektoskoopiaseadmete puhastamine

5) Akude laadimine, juhtmete ja otsijate korrastamine, kiilmumisvastase vedeliku séilitamine

A.2.4 Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine raudteeveeremi detailide
defektoskopeerimisel

1) Defektoskoopiaseadmete kalibreerituse kontrollimine

2) Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja td6ks ettevalmistamine

3) Defektoskoopiaseadmete hoolduse voi remondi vajaduse hindamine

4) Defektoskoopiaseadmete puhastamine

5) Akude laadimine

A.2.5 Juhtimine ja juhendamine r66baste defektoskopeerimisel

1) Ressursside planeerimine ja haldamine

2) Toéotajate juhendamine

3) Todtulemuste hindamine ja kvaliteedinduetest kinnipidamise kontrollimine

A.2.6 Juhtimine ja juhendamine raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisel

)
2) Toéotajate juhendamine

3) Todtulemuste hindamine ja kvaliteedinduetest kinnipidamise kontrollimine
4) Té6 dokumentidega

A.2.7 Rbbbastee ja pddrmete visuaalne kontrollimine ja defektoskopeerimine
1) Rédbaste visuaalne kontrollimine remondibaasis ja réébastees

2) Rbéodbaste defektoskopeerimine remondibaasis ja ré0bastees

3) Rbdbaste tappis- ja/voi jarelkontrollimine

4) P66rmete visuaalne kontrollimine ré6bastees

5) Pd6rmete defektoskopeerimine rodbastees

6) Rddbaste keevisliidete kontrollimine

A.2.8 Liikluskorralduste téitmine

1) Rongidele hoiatuste taotlemine

2) Signaal- ja sidevahendite kasutamine ning olemasolu kontrollimine
3) Liiklusohtlikust olukorrast teavitamine

4) Ré6pakinnituste, -pilude ja vajumite kontrollimine

A.2.9 Keeuvisliidete kontrollimine

1) Keevisliidete kontrollimine

2) Keevisdmbluste ja -liidete kdvaduse kontrollimine
3) Materjali paksuse voi kuluvuse mddtmine

A.2.10 Raudteeveeremi sdlmede ja detailide kontrollimine
1) Rattapaaride kontrollimine

2) Pdoérdvankrite kontrollimine

3) Haakeseadmete kontrollimine
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4) Vagunikere ja -raami kontrollimine

Spetsialiseerumisega seotud té6osad

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutse sisaldab jargmisi spetsialiseerumisi:

1) r60baste defektoskoopia operaator, mis moodustub todosadest A.2.1, A.2.3, A.2.5, A.2.7 ja A.2.8;

2) raudteeveeremi detailide defektoskoopia operaator, mis moodustub té6osadest A.2.2, A.2.4, A.2.6, A.2.9 ja
A.2.10.

A.3 T66 keskkond ja eripara

Rodbaste defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori 166 toimub peamiselt
valitingimustes ja on uldjuhul graafikupdhine.

Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori t66
toimub peamiselt sisetingimustes ja on Uldjuhul graafikupohine vahetustega t66, mis eeldab té6tamist ka 6dsel,
puhkepédevadel ja riiklikel pihadel. Tema t66 on peamiselt rutiinne. Ta puutub oma t66s kokku tolmu ja miraga.
Raudtee defektoskoopia operaatori té6keskkond on seotud vigastuste tekkimise kdrgendatud riskiga.
Keskmisest kdrgema ohtlikkusega t66 tottu peab defektoskoopia operaator tépselt jargima erialajuhendite,
todeeskirjade, tervisekaitse- ja ohutusndudeid. Ohutusndéuete rikkumine voib pdhjustada t66dnnetuse, raudteel
toimuva énnetuse, vahejuhtumi vai tulekahju.

Raudtee defektoskoopia operaatori kutse eeldab regulaarset tervisekontrolli.

A.4 Té6vahendid

Rddbaste defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori pohilisteks tédvahenditeks on
defektoskoobid (ultraheli-, magnetdefektoskoop), signaalvahendid (nait lipud, pasunad jm), mdétevahendid, arvuti ja
eriveerem.

Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori pohilisteks
tédvahenditeks on erinevad defektoskoobid (ndit ultraheli, magnet- ja keerisvoolu defektoskoop) ja mdotevahendid.

A.5 T6oks vajalikud isikuomadused

Rodbaste defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori t66 eeldab liigutuste tapsust,
head nagemist ja kuulmist, flusilise pingutuse vbimet, otsustus-, vastutus-, dppimis- ja koostéovdimet, pingetaluvust,
korrektsust, tapsust, loogilist métlemist, visuaalset mélu, ruumilist kujutlusvéimet ja kontsentreerumisvdimet.
Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaatori t66 eeldab
ligutuste tapsust, head nagemist ja kuulmist, fllsilise pingutuse vdimet, otsustus- ja vastutusvéimet, dppimis- ja
koost6ovdimet, pingetaluvust, korrektsust ja tapsust.

Raudtee defektoskoopia operaatori t66s on vaga oluline usaldatavus.

A.6 Kutsealane ettevalmistus

Tavaliselt tédtavad rédbaste defektoskopeerimisele spetsialiseerunud 4. taseme raudtee defektoskoopia
operaatoritena inimesed, kellel on tldkeskharidus, kutseoskused on omandatud praktilise t66 kaigus réébaste
defektoskopeerimisele spetsialiseerunud kogenud raudtee defektoskoopia operaatori juhendamisel ja kes on Iabinud
defektoskoopia-alase taienduséppe.

Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisele spetsialiseerunud 4. taseme raudtee defektoskoopia operaatoritena
t66tavad tavaliselt inimesed, kellel on Uldkeskharidus, kutseoskused on omandatud t66kohal 6ppides, l1&bitud

on defektoskoopia-alane tdiendusdpe ja neil on vdhemalt 3-aastane t6dkogemus raudteeveeremi detailide
defektoskopeerimisele spetsialiseerunud 3. taseme raudtee defektoskoopia operaatorina.

A.7 Enamlevinud ametinimetused

Rdéébaste defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaator: defektoskoopia meister,
ultrahelimeister.

Raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisele spetsialiseerunud raudtee defektoskoopia operaator:
defektoskopist, defektoskopist-lukksepp

A.8 Regulatsioonid kutsealal tegutsemiseks

Raudtee defektoskoopia operaatori t66 on reguleeritud raudteeseadusega ja Vabariigi Valitsuse maarusega
» 1 00keskkonna ohutegurite ja tédde loetelu, mille puhul alaealise toétamine on keelatud®.
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B-osa
KOMPETENTSUSNOUDED

B.1 Kutse struktuur

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutse taotlemisel on vaja spetsialiseeruda

ré0baste defektoskoopia operaatoriks ja tdendada kompetentsid B.2.1, B.2.3, B.2.5, B.2.7, B.2.8 ja B.2.11

VoI

raudteeveeremi detailide defektoskoopia operaatoriks ja tdendada kompetentsid B.2.2, B.2.4, B.2.6, B.2.9, B.2.10 ja
B.2.12.

B.2 Kompetentsid

KOHUSTUSLIKUD KOMPETENTSID

B.2.1 T66 planeerimine ja korraldamine ré6baste defektoskopeerimisel |EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1) teeb endale selgeks t66llesande sisu ja eesmargi, planeerib oma tegevused ja nendeks vajalikud t6évahendid,
juhindudes kehtestatud kontrollimissagedusest;

2) planeerib ja korraldab t66grupi tavatddd (néit koostab kuu tédgraafiku, jagab tdéllesanded tédgrupile), juhindudes
tédplaanist; planeerib ja koordineerib madalama kutsetasemega té6tajate ajakasutust, arvestades t06 raskusastet,
mahukust ja tddtajate voimekust ning veendudes enda ja t66riihma liikmete té6ohutuses;

3) valmistub té6llesande taitmiseks, varustades end vajalike tddvahenditega ja kontrollides nende tédkorrasolekut;
4) tagab oma ja tédgrupi tdoks vajalike tddkorras seadmete ja vahendite olemasolu ja korraldab nende hooldust,
juhindudes organisatsioonisisestest nduetest.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine

B.2.2 T66 planeerimine ja korraldamine raudteeveeremi detailide EKR tase 4
defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad:

1) teeb endale selgeks tédllesande sisu ja eesmargi, planeerib oma tegevused ja nendeks vajalikud tdévahendid,
juhindudes normdokumentide nbuetest;

2) planeerib ja korraldab t66 (néit jagab t6dulesanded ja valib té6meetodi), osaleb remondipositsiooni t66
organiseerimises ning tagab seadmete ja todvahendite dige kasutamise, juhindudes normdokumentide nduetest;

3) koordineerib raudteeveeremi detailide ja s6lmede demontaazi-montaazi vastavalt remonditehnoloogiale, valmistab
ette ja hoiab oma t6dkoha korras vastavalt etteantud juhenditele;

4) tagab oma ja t6dgrupi t66ks vajalike tdokorras seadmete ja vahendite olemasolu, tootmise efektiivsuse ja
remondijuhendite néuetest kinnipidamise, juhindudes normdokumentide nbuetest.

Hindamismeetod(id):
suuline vai kirjalik teadmiste hindamine

B.2.3 Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine r66baste |EKR tase 4
defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad:

1) kontrollib defektoskoopiaseadmete kalibreeritust, kasutades etaloni ja tehes kindlaks aparaadi ndidu digsuse ning
juhindudes seadme kasutusjuhendi nduetest;

2) kontrollib defektoskoopiaseadmete korrasolekut ning valmistab need t66ks ette, juhindudes seadme
kasutusjuhendi nbuetest;

3) hindab defektoskoopiaseadmete hoolduse véi remondi vajadust, juhindudes seadme tédkindlusest, visuaalse
vaatluse tulemustest, seadme néitudest ning organisatsioonisiseselt kehtestatud néuetest;

4) puhastab defektoskoopiaseadmed, kasutades asjakohaseid puhastusvahendeid ja juhindudes seadmete
valmistajatehase nduetest;
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5) paneb akud laadima, korrastab juhtmed ja otsijad ja tagab kilmumisvastase vedeliku nbuetekohase sdilitamise
vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud nbuetele.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine ja proovit6o

B.2.4 Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine EKR tase 4
raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad:

1) kontrollib defektoskoopiaseadmete kalibreeritust ning etaloni jargi seadmete ja tédvahendite korrasolekut,
juhindudes normdokumentide nduetest;

2) kontrollib visuaalselt defektoskoopiaseadmete korrasolekut ning valmistab need ette t66ks, juhindudes seadme
kasutusjuhendi ja normdokumentide nduetest;

3) hindab defektoskoopiaseadmete remondi vajadust, juhindudes seadme t6okindlusest, visuaalse vaatluse
tulemustest, seadme naitudest ning organisatsioonisiseselt kehtestatud nduetest;

4) puhastab defektoskoopiaseadmed, kasutades asjakohaseid puhastusvahendeid ja juhindudes seadmete
valmistajatehase nduetest;

5) paneb akud laadima vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud nduetele.

Hindamismeetod(id):
suuline vai kirjalik teadmiste hindamine ja proovitdo

B.2.5 Juhtimine ja juhendamine ré6baste defektoskopeerimisel EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1) planeerib t66d ja vahendid nende taitmiseks, juhindudes olukorrast ja pidades tdhtsaks ettevotte 6konoomseimat
I6pptulemust; kontrollib téévahendite ja materjalide olemasolu té6kohal; peab arvestust vahendite kasutamise kohta
vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele;

2) kogub ja edastab juhendamisega seotud tédilesannete tditmiseks vajalikku informatsiooni; juhendab td6tajaid
t66 tegemisel ja jagab oma kogemusi (néit tutvustab ohutuid ja efektiivseid t66vétteid, selgitab probleemide
lahendamisvéimalusi);

3) jalgib tegevuste elluviimisel tdhtaegadest kinnipidamist, hindab té6operatsioonide sooritamise tulemusi vastavalt
organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine

B.2.6 Juhtimine ja juhendamine raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisel EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1) planeerib t66d ja vahendid nende taitmiseks, juhindudes olukorrast ja pidades tdhtsaks ettevotte 6konoomseimat
I6pptulemust; kontrollib tdévahendite ja materjalide olemasolu té6kohal; peab arvestust vahendite kasutamise kohta
vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele;

2) kogub ja edastab juhendamisega seotud tddilesannete taitmiseks vajalikku informatsiooni; juhendab td6tajaid
t60 tegemisel ja jagab oma kogemusi (ndit tutvustab ohutuid ja efektiivseid t66votteid, selgitab probleemide
lahendamisvéimalusi);

3) jalgib tegevuste elluviimisel tdhtaegadest kinnipidamist, hindab té6operatsioonide sooritamise tulemusi vastavalt
organisatsioonisiseselt kehtestatud korra néuetele.

4) dokumenteerib t66 (nait tdidab pdevaraamatut, koostab rikete andmiku), juhindudes organisatsioonisisestest ja
normdokumentide nduetest.

Hindamismeetod(id):
suuline vai kirjalik teadmiste hindamine

B.2.7 R66bastee ja p66rmete visuaalne kontrollimine ja defektoskopeerimine |EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1) kontrollib ré6paid visuaalselt remondibaasis ja rédbastees, kasutades abivahendeid (néit peegleid, taskulamp,
kontrollkaamerat, luupi, vedruhaamrit, joonlauda);

2) defektoskopeerib rédpaid ultraheli- véi magnetdefektoskoobiga remondibaasis voi rédbastees, lubatud
parameetritest suurema naidu puhul teostab tapsustava otsingu, maéarates defekti ulatuse ja markeerides defekti
vastavalt juhendile, koostades avastatud defektide kohta aktid ja sisestades aktide andmed andmebaasi, teavitab
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rédbastees avastatud ohtlikest riketest ja teravdefekisetest rodbastest vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud
korrale;

3) teostab madalama kutsetasemega ré0baste defektoskoopia operaatori avastatud defektide jarelkontrolli,
kasutades jarelkontrolliks vajalikke defektoskoopiaseadmeid; teostab rédbaste téppiskontrolli, kasutades
tappiskontrolliks vajalikke defektoskoopiaseadmeid ja otsingumeetodeid;

4) teeb pédrmete visuaalset kontrolli, kasutades abivahendeid (peegleid, taskulampi, kontrollkaamerat, luupi,
vedruhaamrit, joonlauda), maéarates defekti ulatuse ja markeerides defekti vastavalt juhendile, koostades
avastatud defektide kohta aktid ja sisestades aktide andmed andmebaasi, teavitab ré0bastees avastatud

ohtlikest riketest, teravdefektsetest rddbastest, liikluse sulgemise ja rongide Kiiruse piiramise vajadusest vastavalt
organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele; teostab madalama kutsetasemega ré6baste defektoskoopia
operaatori avastatud defektide jarelkontrolli, vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele;

5) defektoskopeerib pddrmeid, lubatud parameetritest suurema néidu puhul teostab tapsustava otsingu, maarates
defekti ulatuse ja markeerides defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud defektide kohta aktid, teavitab
rédbastees avastatud ohtlikest riketest, teravdefektsetest rédbastest, liikluse sulgemise ja rongide kiiruse piiramise
vajadusest vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korrale; teostab madalama kutsetasemega rédbaste
defektoskoopia operaatori avastatud defektide jarelkontrolli vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korra
néuetele;

6) kontrollib roébaste keevisliiteid ultraheli defektoskoobiga, kasutades erinevaid otsingumeetodeid ja otsijaid;
lubatud parameetritest suurema néidu puhul teostab tapsustava otsingu, maarates defekti ulatuse ja markeerides
defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud defektide kohta aktid, teavitab teravdefektsetest rédbastest, liikluse
sulgemise ja rongide kiiruse piiramise vajadusest vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korra nduetele.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine ja proovit6o

B.2.8 Liikluskorralduste taitmine EKR tase 3

Tegevusnaitajad:

1) taotleb rongile hoiatuse, esitades néudetaotluse ja kontrollides selle valjastamist vastavalt organisatsioonisiseselt
kehtestatud korrale;

2) kontrollib side- ja signaalvahendite olemasolu ning kasutab neid oma t60s vastavalt organisatsioonisiseselt
kehtestatud korrale;

3) teavitab liikluskohtlikust olukorrast (néit rodpamurd, rédpaluku katkemine, teevéaljavise, muldkeha drauhtumine)
vastavalt organisatsioonisiseselt kehtestatud korrale;

4) kontrollib rédpakinnitusi, -pilusid ja vajumeid, teatades tulemustest 5. taseme teemehaanikule (nait teemeistrile).

Hindamismeetod(id):
suuline vai kirjalik teadmiste hindamine

B.2.9 Keevisliidete kontrollimine |EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1) kontrollib raudteeveeremi detailide ja sélmede keevisliiteid ultraheli defektoskoobiga, juhindudes
normdokumentide nduetest;

2) kontrollib keevisdmbluste ja -liidete kdvadust, kasutades mdéteseadmeid ja juhindudes normdokumentide
nduetest;

3) mbéddab materjali paksust voi kuluvust, kasutades mddteseadmeid ja juhindudes normdokumentide nduetest.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine ja proovit6o

B.2.10 Raudteeveeremi s6lmede ja detailide kontrollimine EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

juhindudes normdokumentide néuetest

1) mbddab rattapaaride parameetreid, kontrollib visuaalselt ja magnetmeetodiga rattatelje keskosa,
keerisvoolumeetodiga rattakettaid ja ultrahelimeetodiga rattapaari telge;

2) kontrollib pdérdvankri detaile ja s6lmi visuaalselt, magnet-, keerisvoolu- ja ultrahelimeetodiga ning dokumenteerib
t60;

3) kontrollib haakeseadmeid visuaalselt ja magnetmeetodiga ning dokumenteerib t66;
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4) kontrollib vagunikeret ja -raami visuaalselt, magnet-, keerisvoolu- ja ultrahelimeetodiga, mdédab kaubavagunite
konstruktsiooni pdhiliste kandeelementide paksust ning dokumenteerib t66.

Hindamismeetod(id):
suuline voi kirjalik teadmiste hindamine ja proovit6o

KUTSET LABIVAD KOMPETENTSID

B.2.11 Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutset labiv kompetents ro6baste |EKR tase 4
defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad:

1) jargib ultraheli seadmete kaitamisel tdhelepanelikult aparaadi audiovisuaalseid signaale;

2) jalgib rédbasteel td6tamisel turvalisust ja tdidab signalisti marguandeid;

) kasutab side- ja signaalvahendeid (raadioside, kasisignaalvahendid, helisignaalvahendid);

) kannab padevale tédtajale ette todks valmisolekust ja t66 |6petamisest;

) kuulab &ra ning edastab td6ulesannete taitmiseks vajaliku info;

) jargib oma t66s kbikide asjakohaste digusaktide néudeid;

7) maaratleb t66eesmarkide saavutamisega kaasneda vdivad riskid (ndit ohutus, tdhtajad) ning votab kasutusele
abindud nende maandamiseks;

8) to6tab hoolikalt ja korrektselt, ohustamata enda ja teiste inimeste tervist, vara vdi keskkonda;

9) korrastab té6vahendid néuetekohaselt, valib sobivad tdévahendid, juhindudes t66 iseloomust ning veendub enne
t66 alustamist nende korrasolekus ja ohutuses;

10) kasutab kdiki tddvahendeid ja seadmeid otstarbekalt, sihiparaselt ja heaperemehelikult, jargides nende
kasutusjuhendite ndudeid;

11) korrastab ja puhastab t06s kasutatavaid té6vahendeid, seadmeid ja kaitsevahendeid regulaarselt, jargides
nende hooldusjuhendite ndudeid;

12) jargib to6tervishoiu- ja tédohutusndudeid 166 planeerimisel, tddkoha ettevalmistamisel, t66 kéigus ja tédkoha
korrastamisel, kasutades tervisekaitseks ettendhtud isikukaitsevahendeid (ndit téotab téoriietes ja -jalatsites,
kasutab kindlasti ohutusvesti, jm) ning sobivaid tdémeetodeid ja votteid, mis ei ohusta elu ega tervist; arvestab teiste
inimeste ja keskkonnaga enda Gmber, valtimaks t666nnetusi raudteel;

13) tervisele, kaubale, tehnikale vbi keskkonnale ohtliku olukorra tekkides katkestab 166 ja teavitab sellest koheselt
vahetuse vanemat ja té6andjat vbi tema esindajat;

14) tegutseb ebastandardses olukorras (edastab teabe operatiivselt, peatab vajadusel rongiliikluse);

15) dnnetusjuhtumi korral annab valtimatut abi ja teatab dnnetusjuhtumist tddandja esindajale;

16) jargib organisatsioonis kehtestatud reegleid, t66juhiseid, tehnoloogiaid ja kvaliteedinbudeid;

17) on avatud koostddle, osaleb meeskonnat6ds, jagab teistega kogu vajalikku ja kasulikku informatsiooni ning
tegutseb parima Uhise tulemuse saavutamise nimel;

18) on voimeline iseseisvalt kohanema muutuvate t66oludega, oskab leida ja analliisida asjakohast teavet oma
todllesannete taitmiseks ning lahendada probleeme;

19) osaleb erialastes aruteludes oma kompetentsuse piires, oskab ja julgeb esitada ning argumenteeritult kaitsta
oma seisukohti;

20) osaleb kutsealases taiendusdppes; rakendab Opitut igapéevaselt oma ametialases t606s;

21) suhtleb tédalaselt eesti keeles véhemalt tasemel A2 ja vene keeles vahemalt tasemel A2 (vt lisa 1 ,Keelte
oskustasemete kirjeldused®).

3
4
5
6

Teadmised:

1) raudteetranspordi t66 ja signalisatsiooni pohimébtted;

2) metalli omadused;

) ultrahelimeetodi pohimbtted ja otsimismeetodid;

) visuaalsed otsimismeetodid;

) kehtivad kvaliteedinbuded raudteele oma kutseala piires;

) defektoskoopia veeremile (kéru, eriveerem) esitatavad nduded oma kutseala piires;
) rongide suurimad lubatavad séidukiirused ja piirangud sdidupiirkonnas;
) signaalnaitudega seotud muutused;
) jaamade ja meldepunktide asukohad;
0) liikluskorraldustingimused;
1

3
4
5
6
7
8
9
1
11) liini teeprofiil ja seal asuvate signaalide, signaalndidikute ja -méarkide paiknemine ja tdhendus;
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12) etalonil kalibreerimise p&himétted;

13) testotsingu ja joonise numbri maaramise pohiméotted;

14) signaal- ja ohutusvahendite liigid, kasutus- ja hoolduspohimébtted;

15) tédohutuse ja -tervishoiu pdhimdtted, sh ilmastikutingimustest (dike, tugev tuul, vihm, jaa jne) tulenevad ohud
t66del ja neist tulenevad teostatavate t6dde eriparad;

16) ohuolukordades tegutsemise p&himétted;

17) dnnetuspaigal esmaabi andmise pohimétted;

18) vajalike tddvahendite, mddteriistade ja seadmete kasitsemise, hooldamise ja hoiustamise péhimétted;
19) peamised t66votted ja nende rakendamine erinevates tédsituatsioonides;

20) tehnilise dokumentatsiooni taitmise nduded oma kutseala piires;

21) kutsealaste digusaktide ja normdokumentide néuded;

22) kutsealaste terminite tdhendused.

Hindamismeetod(id):
Labivaid kompetentse hinnatakse integreeritult kdigi teiste kutsestandardis toodud kompetentside hindamise kaigus.

B.2.12 Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutset labiv kompetents EKR tase 4
raudteeveeremi detailide defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad:

1) jargib ultraheli seadmete kaitamisel tdhelepanelikult aparaadi audiovisuaalseid signaale;

2) kannab padevale t66tajale ette t66ks valmisolekust ja t66 I6petamisest;

3) kuulab &ra ning edastab tddulesannete taitmiseks vajaliku info;

4) jargib oma t66s kdikide asjakohaste igusaktide ndudeid;

5) maératleb t66eesmarkide saavutamisega kaasneda voivad riskid (ndit ohutus, tdhtajad) ning vétab kasutusele
abindéud nende maandamiseks;

6) t6dtab hoolikalt ja korrektselt, ohustamata enda ja teiste inimeste tervist, vara voi keskkonda;

7) korrastab té6vahendid nduetekohaselt, valib sobivad téévahendid, juhindudes 166 iseloomust ning veendub enne
t66 alustamist nende korrasolekus ja ohutuses;

8) kasutab koiki tddvahendeid ja seadmeid otstarbekalt, sihipdraselt ja heaperemehelikult, jargides nende
kasutusjuhendite ndudeid;

9) korrastab ja puhastab t66s kasutatavaid té6vahendeid, seadmeid ja kaitsevahendeid regulaarselt, jargides nende
hooldusjuhendite néudeid;

10) jargib tédtervishoiu- ja tddohutusndudeid t66 planeerimisel, tddkoha ettevalmistamisel, t66 kaigus ja tédkoha
korrastamisel, kasutades tervisekaitseks ettenahtud isikukaitsevahendeid (nait tdétab tdoriietes ja -jalatsites,
kasutab kindlasti ohutusvesti, jm) ning sobivaid tédmeetodeid ja votteid, mis ei ohusta elu ega tervist; arvestab teiste
inimeste ja keskkonnaga enda tmber, valtimaks t666nnetusi raudteel;

11) tervisele, kaubale, tehnikale v6i keskkonnale ohtliku olukorra tekkides katkestab 160 ja teavitab sellest koheselt
vahetuse vanemat ja td6andjat vdi tema esindajat;

12) tegutseb ebastandardses olukorras (edastab teabe operatiivselt)

13) 6nnetusjuhtumi korral annab véltimatut abi ja teatab dnnetusjuhtumist té6andja esindajale;

14) jargib organisatsioonis kehtestatud reegleid, t66juhiseid, tehnoloogiaid ja kvaliteedindudeid;

15) on avatud koostddle, osaleb meeskonnatds, jagab teistega kogu vajalikku ja kasulikku informatsiooni ning
tegutseb parima Uhise tulemuse saavutamise nimel;

16) on vdimeline iseseisvalt kohanema muutuvate té6oludega, oskab leida ja anallilsida asjakohast teavet oma
tédulesannete taitmiseks ja lahendada probleeme;

17) osaleb erialastes aruteludes oma kompetentsuse piires, oskab ja julgeb esitada ning argumenteeritult kaitsta
oma seisukohti;

18) osaleb kutsealases taiendusdppes; rakendab 6pitut igapaevaselt oma ametialases t60s;

19) suhtleb td6alaselt eesti keeles vahemalt tasemel A2 ja vene keeles vahemalt tasemel A2 (vt lisa 1 ,Keelte
oskustasemete kirjeldused®).

Teadmised:

1) raudteetranspordi t66 ja signalisatsiooni pdhimétted:;
2) metalli omadused;

3) ultrahelimeetodi p6himétted ja otsimismeetodid;

4) visuaalsed otsimismeetodid;

5) magnetmeetodi pohimétted ja otsimismeetodid;

6) keerisvoolumeetodi pohimétted ja otsimismeetodid;
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7) kehtivad kvaliteedinbuded raudteele oma kutseala piires;

8) etalonil kalibreerimise pohimétted;

9) tddohutuse ja -tervishoiu pdhimdtted, sh ilmastikutingimustest (dike, tugev tuul, vihm, jaa jne) tulenevad ohud

t6del ja neist tulenevad teostatavate t6dde eriparad;
10) ohuolukordades tegutsemise p&himétted;
dnnetuspaigal esmaabi andmise pdhimotted;

vajalike tddvahendite, mbbteriistade ja seadmete kdsitsemise, hooldamise ja hoiustamise pdhimdtted;

tehnilise dokumentatsiooni taitmise néuded oma kutseala piires;

11)
12)
13) peamised t66votted ja nende rakendamine erinevates tédsituatsioonides;
14)
15)

kutsealaste digusaktide ja normdokumentide néuded;
16) kutsealaste terminite tdhendused.

Hindamismeetod(id):

Labivaid kompetentse hinnatakse integreeritult kdigi teiste kutsestandardis toodud kompetentside hindamise kaigus.
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