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KUTSESTANDARD

Mehhatroonik, tase 4

Kutsestandard on dokument, milles kirjeldatakse t66d ning 166 edukaks tegemiseks vajalike oskuste, teadmiste ja
hoiakute kogumit ehk kompetentsusndudeid. Kutsestandardeid kasutatakse dppekavade koostamiseks ja kutse
andmiseks.

Kutsenimetus Eesti kvalifikatsiooniraamistiku
(EKR) tase
Mehhatroonik, tase 4 4
A-osa

KUTSEKIRJELDUS

A.1 T66 kirjeldus

Mehhatroonik, tase 4 koostab, paigaldab, seadistab ja hooldab mehhaanilisi, hidraulilisi, pneumaatilisi,
elektromehhaanilisi ja elektroonilisi seadmeid.

Ta tdidab oma tédllesandeid iseseisvalt vdi meeskonnas.

T66 eeldab mehaanika, elektri, elektroonika ja infotehnoloogia alaseid baasteadmisi.

4. taseme mehhatroonik leiab rakendust mehaanika-, automaatika-, elektroonikatédstuse ja hooldusteenuseid
pakkuvates ettevotetes. Réiva-, toiduainete-, plasti-, metallitééstuse jm tootmisettevottes téétav mehhatroonik
moistab vastava tootmisprotsessi olemust.

Mehhatrooniku té6ilesanded véivad osaliselt kattuda sidusvaldkondade ettevotete oskustddtajate (nt automaatik,
roboti operaator) tééllesannetega.

Kutseala kérgem tase:
Mehhatroonik-tehnik, tase 5

A.2 Tooosad

A.2.1 T66 kavandamine

1. Tehnilisest dokumentatsioonist vajaliku teabe leidmine
2. Oma tegevuse kavandamine

3. Materjalide ja téévahendite valimine ja ettevalmistamine

A.2.2. Ohutusnduete taitmine

1. Ohutusnduete jargimine

2. Ohutu té6koha korraldamine

3. Ohutus- ja isikukaitsevahendite kasutamine

A.2.3 Seadmete koostamine ja paigaldamine

1. Komponentide komplekteerimine ja paigaldamine
2. Seadmete programmeerimine

3. Seadmete seadistamine

4. Dokumenteerimine

A.2.4 Seadmete plaanilised hooldustd6d
1. Kontrolltoimingute I&biviimine

2. Hooldustoimingute labiviimine

3. Dokumenteerimine

A.2.5 Seadmete hooldusremont
1. Rikete tuvastamine ja kdrvaldamine
2. Seadmete ja komponentide parandamine ja asendamine
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3. Kontroll ja kdivitamine
4. Dokumenteerimine

A.3 T66 keskkond ja eripdra

Mehhatrooniku t66aeg voib soltuvalt tdéandjast olla vahetustega, hdlmates ka Gist aega, nadalavahetusi ning
riigiplihasid. Té6tempo véib periooditi olla kiire ja pingeline. T66 voib nduda tédoperatsioonide taitmist sundasendis.
Toéokeskkond voib asuda nii siseruumides kui ka véljas.

A.4 Té6vahendid

Seadmed, mdote- ja tddriistad, arvuti koos spetsiaaltarkvaraga.

A.5 T66ks vajalikud isikuomadused

T66 eeldab loogilist ja slisteemset mbtlemist, kontsentreerumisvdimet, kaelist osavust, ruumilist kujutlusvéimet,
visuaalset mélu, koordinatsiooni ning head nagemist.

A.6 Kutsealane ettevalmistus

Kutseoskused omandatakse 6ppeasutuses vdi kutsealal toétades ja koolituskursusi labides.

A.7 Enamlevinud ametinimetused

Mehhatroonik, seadistaja, lennukimehaanik, laevaseadmete mehaanik, mehaanik, operaator jt.

A.8 Regulatsioonid kutsealal tegutsemiseks

Paigaldus- ja hooldustdid voib ta teha ulatuses, mis ei ldhe vastuollu digusaktides ja valdkondlikes kutsestandardites
sadtestatud néuetega.

B-osa
KOMPETENTSUSNOUDED

B.1 Kutse struktuur

Mehhatroonik, tase 4 kutse saamiseks tuleb téendada kdik kompetentsid (B.2.1 - B.2.6).

B.2 Kompetentsid

KOHUSTUSLIKUD KOMPETENTSID

B.2.1 Too kavandamine EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. leiab tehnilisest dokumentatsioonist vajaliku teabe t6dulesande lahendamiseks;

2. teeb juhendite ja tehnilise dokumentatsiooni pdhjal kindlaks vajalikud toimingud ja té6operatsioonide jarjestuse;
3. valib ja valmistab ette tddilesandele vastavad materjalid;

4. komplekteerib té6llesandele vastavad t66vahendid ja seadmed;

5. kontrollib té6vahendite nduetele vastavust.

B.2.2 Ohutusnouete taitmine EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. téidab igas tdoetapis tddohutusndudeid valtimaks t66dnnetusi;

2. jargib seadmete kasutus- ja ohutusndudeid;

3. valmistab ette ohutu td6koha ning kontrollib t66 kéigus selle ohutust, hoiab td6paiga korras;

4. jargib tddokeskkonna ohutuse reegleid, kogub jdatmed jargides protseduurireegleid ja jarelevalve eeskirju;
5. raporteerib ohuallikast vastutavale isikule vastavalt ettevottes kehtestatud korrale;

6. kasutab nduetekohaselt ettendhtud ohutus- ja isikukaitsevahendeid;

7. kontrollib regulaarselt ohutus- ja isikukaitsevahendite korrasolekut.

B.2.3 Seadmete koostamine ja paigaldamine EKR tase 4

Tegevusnaitajad:
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. komplekteerib komponendid vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile;

. kontrollib paigalduskoha tehnilistele tingimuste vastavust visuaalse vaatluse véi tehnilise dokumentatsiooni pdhjal;
. paigaldab komponendid l&htudes tootja juhistele ja projektdokumentatsioonile;

. programmeerib té6stuskontrollerid sobivas programmeerimiskeeles, I&htudes tehnilisest llesandest;

. teeb programmist varukoopia, salvestades ja kirjeldades muudatusi kvaliteediohjes;

. seadistab seadme juhtslisteemiparameetreid, jargides tehnilist dokumentatsiooni;

. korrigeerib andurite ja taiturite parameetreid, Iahtudes ststeemi tingimustest tark- ja riistvara koostoimimise;

. kontrollib seadme toimimist ja vastavust projektile;

. dokumenteerib slisteemis tehtud muudatused ja salvestab need digitaalselt.

O©oOoONOOOOhWN =

B.2.4 Siisteemide plaanilised hooldust66d EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. kontrollib visuaalselt ja m&bteriistadega seadme toimivuse vastavust juhendile, leiab seadmes esineva vdimaliku
torke voi vea asukoha;

2. edastab info vastutavale t66tajale;

3. madrib, puhastab, pingutab, seadistab ja joondab seadmed ja komponendid vastavalt hoolduskavale kasutades
sobivaid téévahendeid;

4. dokumenteerib kontrolli- ja hooldustulemused vastavalt kehtestatud korrale;

5. orienteerub kasutus- ja hooldusjuhendites, skeemides, tehnilistes joonistes jm dokumentatsioonis.

B.2.5 Seadmete hooldusremont EKR tase 4
Tegevusnaitajad:

1. tuvastab vea pdhjuse visuaalselt voi mddtmise teel kasutades elektri- ja mehaanikaalast oskusteavet;

2. kdrvaldab seadme vea vastavalt seadme juhendile oma padevuse piires;

3. kdrvaldab vead ja rikked, asendab rikkega seadmed ja nende komponendid vastavalt remondiplaanile;

4. seadistab seadmed vastavalt etteantud parameetritele;

5. kontrollib paigaldatud komponentide toimimist visuaalselt, mehaaniliselt ja tarkvaraliselt;

6. teeb sobivate moobteriistadega automaatika- ja elektriméotmisi veendumaks, et seade vastab nbuetele;

7. kontrollib juhtarvutist remonditud seadme veateadete likvideerimist ja valmisolekut taaskaivituseks, kaivitab

seadme;

8. dokumenteerib remonditulemused vastavalt kehtestatud korrale;

9. orienteerub remondi- ja hooldustdéddel kasutatavates dokumentides (paigaldus-, kasutus- ja hooldusjuhendid,
skeemid, tehnilised joonised (sisu ja tingmargid).

KUTSET LABIVAD KOMPETENTSID

B.2.6 Mehhatroonik, tase 4 kutset labiv kompetents EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. loeb ja méistab jooniseid, juhendeid jm tehnilist dokumentatsiooni, kasutab kutsealast terminoloogiat;

2. tegutseb eesmargipéaraselt ja vastutustundlikult, juhindudes kutseala 6igusaktide nduetest;

3. osaleb meeskonnat6ds, jagab teistega kogu vajalikku ja kasulikku informatsiooni ning tegutseb parima Uhise
tulemuse saavutamise nimel;

4. suhtleb kaastdoétajate, klientide ja sidusvaldkonna spetsialistidega viisakalt ning korrektselt, esitab teabe selgelt ja
arusaadavalt;

5. tdiendab end tédalaselt, hoiab end kursis tehnoloogiliste uuendustega;

6. kasutab erialast IKT riistvara ja rakendustarkvara, jargides ettevotte andmekaitse ndudeid ja korda;

7. kasutab oma t66s arvutit ohutuse ja sisuloome osas algtasemel ning probleemilahenduse, infotéétluse ja
kommunikatsiooni osas iseseisva kasutajatasemel, vt lisa 1 - Digipadevuste enesehindamise skaala;

8. kasutab inglise keelt erialase informatsiooni hankimiseks, materjalidega tdétamiseks ning tédalaseks suhtluseks
vahemalt tasemel B1, vt lisa 2 - Keelte oskustasemete kirjeldused.

Teadmised:

1. mehhaaniliste, hidrauliliste, pneumaatiliste, elektromehhaaniliste, elektrooniliste ning tarkvaraseadmete liigitus,
otstarve ning ehitus- ja koostenduded;

2. infot6dtluse ja -edastuse ning signaalide muundamise pdhimdtted;

3. enamlevinud mehhatroonika ja hidraulika komponendid (andurid, taiturid, plc-kontrollerid jne), nende funktsioonid,
t66pohimdte ja tootemarkeeringud;
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4. tosteseadmete (vints, lift) ja -vahendite (kdied, tropid jt) ohutu kasutamise p&himétted.

C-osa

ULDTEAVE JA LISAD

C.1 Teave kutsestandardi koostamise ja kinnitamise kohta ning viide ametite klassifikaatorile

1. Kutsestandardi tdhis kutseregistris

24-03122019-2.2.1/7k

2. Kutsestandardi koostajad

Eduard Brindfeldt, Tallinna Toostushariduskeskus
Kristo Vaher, Tallinna Tehnikakérgkool

Juri Riives, IMECC OU

Ene Krimpus, Magnetic MRO AS

Frid Kaljas, Festo

. Kutsestandardi kinnitaja

Tehnika, Tootmise ja Té6tlemise Kutsendukogu

. Kutsendukogu otsuse number

13

03.12.2019
. Kutsestandard kehtib kuni 05.11.2024
. Kutsestandardi versiooni number 7

3
4
5. Kutsendukogu otsuse kuupaev
6
7
8

. Viide Ametite Klassifikaatorile (ISCO 08)

©

. Viide Euroopa kvalifikatsiooniraamistikule (EQF)

4

C.2 Kutsenimetus voorkeeles

Inglise keeles

‘Mechatronic, EstQF Level 4

C.3 Lisad

Lisa 1 Digipadevuste enesehindamise skaala

Lisa 2 Keelte oskustasemete kirjeldused

7421 Elektroonikaseadmete mehaanikud ja hooldajad



https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/10778793
https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/10778803

