Kutsekoda

KUTSESTANDARD

Roboti operaator, tase 4

Kutsestandard on dokument, milles kirjeldatakse t66d ning 166 edukaks tegemiseks vajalike oskuste, teadmiste ja
hoiakute kogumit ehk kompetentsusndudeid. Kutsestandardeid kasutatakse dppekavade koostamiseks ja kutse
andmiseks.

Kutsenimetus Eesti kvalifikatsiooniraamistiku
(EKR) tase
Roboti operaator, tase 4 4
A-osa

KUTSEKIRJELDUS

A.1 T66 kirjeldus

Roboti operaatori t66 eesmérk on tagada té6stusrobotite tehniline korrasolek, oskuslik kasutamine ja ohutus.
Roboti operaator kdsitseb masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetédstuse-vm tédstuse robotit, kasutades info-
ja kommunikatsioonitehnoloogia vahendeid ning asjakohaseid tehnoloogilisi lahendusi.

To6 eeldab interdistsiplinaarsete baasteadmiste olemasolu.

Roboti operaator td6tab Uksi v6i meeskonnas, ta saab iseseisvalt hakkama muutuvates té6oludes.

Tdbga seotud ohutegurid on sundasend ja likuvad seadmed. Tuleb jargida ohutusndudeid ja kasutada
isikukaitsevahendeid.

Kutsegruppi kuulub kaks kutsestandardit: Roboti operaator, tase 4 ja Robotitehnik, tase 5.

A.2 Tooosad

A.2.1 Programmeerimine

A.2.2 Andurtehnika t66d

A.2.3 Ajamitehnika t66d

A.2.4 Kommunikatsioonitehnika ja tehnovérkude kaitamine
A.2.5 Roboti kait ja hooldus

A.2.6 Roboti tédprotsesside jalgimine

A.3 Kutsealane ettevalmistus

Roboti operaatori kutsealane kompetentsus on omandatud t66kohal, kutsedppes voi tdienduskoolitusel.

A.4 Enamlevinud ametinimetused

Robotiseadistaja, robotitehnik, lilkurroboti operaator, keevitusroboti operaator jt.

A.6 Tulevikuoskused

Arvestada tuleb trendidega, kus t6dstusseadmed muutuvad jérk-jargult kdrgtehnoloogilisemaks. Suure tdhtsusega
intelligentsed andurid, isedppivad stisteemid, tehisintellekt, Tédstus 4.0 tehnoloogiad, Tédstuslik Internet ja loT
(Industrial Internet of Things).

B-osa
KOMPETENTSUSNOUDED

B.1 Kutse struktuur

Roboti operaator, tase 4 kutse taotlemisel tuleb tdendada Gldoskused B.2 ning kohustuslikud kompetentsid B.3.1 -
B.3.6.

B.2 Roboti operaator, tase 4 lildoskused

Tegevusnaitajad:
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1. kasutab oma t66s valdkonnaspetsiifilisi teadmisi (nt té6stusrobotite liigitus, otstarve ning ehitus- ja koostenduded);
2. juhindub robootika t66des kasutatavast dokumentatsioonist: paigaldus-, kasutus- ja hooldusjuhendid, skeemid
jms;

3. jargib masina ohutuse ja turvalisusega seotud baasstandardeid ja direktiive;

4. jargib elektri- tule-, keskkonnaohutuse ning jaédtmekaitluse néudeid;

5. planeerib enda t66d, tdidab voetud kohustusi ja saavutab t66eesmargid maaratud aja jooksul;

6. analltsib oma tegevuse moju tootmisprotsessi tervikahelas;

7. kasutab ressursse otstarbekalt ja efektiivselt;

8. on avatud koost&dle, toetab meeskonna eesmargiparast tegutsemist;

9. tuleb toime erinevates suhtlusolukordades;

10. jalgib valdkonnas toimuvaid tehnoloogilisi muutusi ja arenguid;

11. kasutab vdhemalt Ght vodrkeelt erialase informatsiooni hankimiseks ja edastamiseks tasemel B1. vt lisa 1,Keelte
oskustasemete kirjeldused®;

12. kasutab infotehnoloogilisi vahendeid iseseisva kasutaja tasemel (Lisa 2 digipadevuste enesehindamise skaala).

B.3 Kompetentsid

B.3.1 Programmeerimine |EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. programmeerib t06stuses kasutatavaid loogikakontrollereid (PLC - Programmable Logic Controllers) vahemalt
Uhes programmeerimiskeeles (nt FBD voi LAD);

2. koostab sobivas programmeerimiskeeles robotiprogrammi, kasutades riist- ja rakendustarkvara, jargib autoridigusi
ja litsenseerimise ndudeid;

3. korrigeerib vajadusel robotiprogrammi, kasutades sobivat arenduskeskonda;

4. testib robotiprogrammi simulatsioonikeskkonnas (off-line programmeerimine);

5. teeb robotiprogrammist varukoopia, salvestades ja kirjeldades muudatusi kvaliteediohjes etteantud
andmekandjale;

6. sisestab muudetud robotiprogrammi koos muudatuste selgitusega ettevétte digitaalsesse slisteemi, nt PDM
(Product Data Management), PLM (Product Lifecycle Management).

B.3.2 Andurtehnika to6d EKR tase 4

Tegevusnditajad:

1. paigaldab ja kéitab roboti anduri vastavalt tddkirjeldusele ja tehnilisele spetsifikatsioonile;
2. tuvastab vead visuaalselt, tarkvaraliselt voi mooteseadmeid kasutades;

3. kdrvaldab roboti anduri talitushaired ja testib andurite toimimist.

B.3.3 Ajamitehnika t66d EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. kéitab roboti ajamit vastavalt téokirjeldusele ja tehnilisele spetsifikatsioonile;
2. tuvastab roboti ajami vead visuaalselt voi médteseadmeid kasutades;

3. teavitab rikkest vastutavat td6tajat ja tegutseb vastavalt saadud juhistele;

4. registreerib korduvad koérvalekalded ja vead ettevdtte digitaalsesse slisteemi.

B.3.4 Kommunikatsioonitehnika ja tehnovérkude kaitamine EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. ihendab roboti kommunikatsiooni- ja tehnovérkudega vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile;

2. kaitab t66stuslikke sidevorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jargides vorkude turvalisusnéudeid;
3. kaitab t66valjavorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jargides vorkude turvalisusndudeid.

B.3.5 Roboti kait ja hooldus EKR tase 4

Tegevusnditajad:

1. laeb tootmisseadmele sh robotile programmi vastavalt té6llesandele ja roboti eriparale;

2. seadistab roboti td6le ja testib seda tootja kasutusjuhendis toodud parameetrite alusel;

3. kalibreerib roboti, jargides etteantud (nt tootja kasutusjuhendis toodud) parameetreid;

4. kalibreerib mdotevahendi, jargides tehnoloogilise protsessi parameetreid;

5. tuvastab protsessi seiskumise pohjuse visuaalselt ja diagnostikavahenditega, vajadusel vastutava t66taja
juhendamisel, teeb ettepaneku probleemi lahendamiseks;




Kutsekoda

6. hooldab robotit hoolduskava alusel, kasutades sobivaid t66-, ohutus- ja méétevahendeid;

7. kontrollib hoolduse jérgselt protsessi parameetreid ja roboti nduetekohast toimimist;

8. jargib hoolduse kdikides etappides rangelt ohutusndudeid, arvestades véimalike ohuteguritega (kérgus,
lekkimisoht, tolm, madal v6i kdrge temperatuur, staatiline elekter), kasutab isikukaitsevahendeid (respiraator,

ohutustraksid jms);

9. dokumenteerib tehtud hooldustddd ettevotte digitaalses slisteemis (nt PDM, PLM).

B.3.6 Roboti todprotsesside jalgimine

|EKR tase 4

Tegevusnaitajad:

1. jélgib ja kontrollib regulaarselt roboti t66protsessi parameetreid ning toote kvaliteedinduetele vastavust, vajadusel

korrigeerib roboti parameetreid;

2. jalgib ja kontrollib roboti parameetrite vastavust tehnoloogilisele protsessile ning vajadusel korrigeerib neid;
3. tegutseb nduetekohaselt tddprotsessi torgete ja korvalekallete korral: peatab roboti, teeb hddaseiskamise ja

taastab roboti funktsioneerimise;

4. teeb kontakti ja kontaktivabu mé6tmisi roboti toodetud toodangu kvaliteedi ja mahu kontrollimiseks, kasutades

etteantud mdotemudeleid ja m&dtevahendeid;

5. registreerib toodangu kvaliteedi kérvakalde etteantud médtemudelist digitaalsesse siisteemi voi teavitab

vastutavat t66tajat;

6. korrigeerib robotiprogrammi kdrvalekallete kdrvaldamiseks;
7. dokumenteerib m&dtmiste tulemused Uldises ettevdtte digitaalsesse stisteemi (nt PDM).

C-osa

ULDTEAVE JA LISAD

C.1 Teave kutsestandardi koostamise ja kinnitamise kohta ning viide ametite klassifikaatorile
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2. Kutsestandardi koostajad
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. Kutsestandard kehtib kuni 15.11.2027
. Kutsestandardi versiooni number 2

3
4
5. Kutsendukogu otsuse kuupéev
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. Viide Ametite Klassifikaatorile (ISCO 08)

3139 Téo6stuse protsessijuhtimistehnikud, mujal
ligitamata
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. Viide Euroopa kvalifikatsiooniraamistikule (EQF)

4

C.2 Kutsenimetus voorkeeles

Inglise keeles

‘ Robot Operator, EstQF Level 4

C.3 Lisad

Lisa 1 Keelte oskustasemete kirjeldused

Lisa 2 Digipddevuste enesehindamise skaala



https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/11096767
https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/11096768

