Kutsekoda

KUTSESTANDARD

Robotitehnik, tase 5

Kutsestandard on dokument, milles kirjeldatakse t66d ning 166 edukaks tegemiseks vajalike oskuste, teadmiste ja
hoiakute kogumit ehk kompetentsusndudeid. Kutsestandardeid kasutatakse dppekavade koostamiseks ja kutse
andmiseks.

Kutsenimetus Eesti kvalifikatsiooniraamistiku
(EKR) tase
Robotitehnik, tase 5 5
A-osa

KUTSEKIRJELDUS

A.1 T66 kirjeldus

Robotitehniku 166 eesmark on tagada t6éstusrobotite tehniline korrasolek, oskuslik kasutamine ja ohutus.
Robotitehnik kasitseb mitut tddstuslikku (nt masina-, keemia-, elektroonika-, toiduainetetédstus) robotit (edaspidi
robotististeemi), kasutades info- ja kommunikatsioonitehnoloogia vahendeid ning asjakohaseid tehnoloogilisi
lahendusi.

To6 eeldab interdistsiplinaarsete baasteadmiste olemasolu.

Robotitehnik on valmis juhtima ja juhendama roboti operaatorite t66d, suhtlema klientidega ning tegema koost66d
elektrikute, automaatikute, tehnoloogide, infotehnoloogia spetsialistide jt sidusvaldkondade asjatundjatega.
Tdbga seotud ohutegurid on sundasend ja likuvad seadmed. Tuleb jargida ohutusndudeid ja kasutada
isikukaitsevahendeid.

Kutsegruppi kuulub kaks kutsestandardit: Roboti operaator, tase 4 ja Robotitehnik, tase 5.

A.2 Tooosad

A.2.1 Programmeerimine

A.2.2 Andurtehnika t66d

A.2.3 Ajamitehnika t66d

A.2.4 Kommunikatsioonitehnika ja tehnovdrkude integreerimine
A.2.5 Robotite kait ja hooldus

A.2.6 Robotite tddprotsesside jalgimine

A.2.7 Juhtimine

A.2.8 Juhendamine

A.3 Kutsealane ettevalmistus

Robotitehniku kutsealane kompetentsus on omandatud jarjepideval toétamisel ja erialastel koolituskursustel voi
kutsebppe jatkudppes, mis eeldab varem omandatud roboti operaatori véi mehhatrooniku kutseoskusi.

A.4 Enamlevinud ametinimetused

Robotitehnik, roboti programmerija, robotispetsialist, liikurroboti tehnik, koostééroboti tehnik, roboti integraator,
keevitusroboti tehnik jt.

A.6 Tulevikuoskused

Arvestada tuleb trendidega, kus t6dstusseadmed muutuvad jérk-jargult kdrgtehnoloogilisemaks. Suure tédhtsusega
intelligentsed andurid, isedppivad stisteemid, tehisintellekt, Tédstus 4.0 tehnoloogiad, Tédstuslik Internet ja loT
(Industrial Internet of Things).
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B-osa
KOMPETENTSUSNOUDED

B.1 Kutse struktuur

Robotitehnik, tase 5 kutse taotlemisel tuleb tdendada tldoskused B.2 ning kohustuslikud kompetentsid B.3.1 - B.3.8.

B.2 Robotitehnik, tase 5 lildoskused

Tegevusnditajad:

1. kasutab oma t66s valdkonnaspetsiifilisi teadmisi (nt tddstusrobotite liigitus, otstarve ning ehitus- ja koostenéuded);
2. juhindub robootika téddes kasutatavast dokumentatsioonist: paigaldus-, kasutus- ja hooldusjuhendid, skeemid
jms;

3. jargib masina ohutuse ja turvalisusega seotud baasstandardeid ja direktiive;

4. jargib elektri- tule-, keskkonnaohutuse ning jaatmekaitluse néudeid;

5. planeerib enda t66d, tdidab véetud kohustusi ja saavutab t66eesmargid maaratud aja jooksul;

6. anallisib oma tegevuse mdju tootmisprotsessi tervikahelas;

7. kasutab ressursse otstarbekalt ja efektiivselt;

8. on avatud koostdole, toetab meeskonna eesmargiparast tegutsemist;

9. tuleb toime erinevates suhtlusolukordades;

10. jélgib valdkonnas toimuvaid tehnoloogilisi muutusi ja arenguid;

11. kasutab vahemalt it vdorkeelt erialase informatsiooni hankimiseks ja edastamiseks tasemel B1. vt lisa 1,Keelte
oskustasemete kirjeldused®;

12. kasutab infotehnoloogilisi vahendeid iseseisva kasutaja tasemel (Lisa 2 digipaddevuste enesehindamise skaala).

B.3 Kompetentsid

B.3.1 Programmeerimine |EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. programmeerib t06stuses kasutatavaid loogikakontrollereid (PLC - Programmable Logic Controllers) vahemalt
Uhes programmeerimiskeeles (nt FBD voi LAD), arvestab SCADA silisteemi integreerimisvdimalustega.

2. koostab robotististeemi programmi, kasutades robotististeemide visualiseerimise tarkvara(off-line) ja
robotiseeritud tootmisliini mudeleid arenduskeskkondades, jargib autoridigusi ja litsenseerimise néudeid;

3. korrigeerib vajadusel robotislisteemi programmi, kasutades sobivaid arenduskeskkondi;

4. teeb programmist varukoopiad, salvestades ja kirjeldades muudatusi kvaliteediohjes etteantud andmekandjale;
5. sisestab muudetud programmi koos muudatuste selgitusega ettevétte digitaalsesse slisteemi, nt PDM (Product
Data Management), PLM (Product Lifecycle Management).

B.3.2 Andurtehnika t66d | EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. paigaldab ja kaitab robotisiisteemide andureid vastavalt to6kirjeldusele ja tehnilisele spetsifikatsioonile;

2. tuvastab vead visuaalselt, tarkvaraliselt voi médteseadmeid kasutades;

3. kérvaldab robotististeemi andurite talitushaired ja testib andurite toimimist.

4. Hindab andurite kasutamise vajadust, orienteerub informatsiooni integratsiooni véimalustes roboti juhtimis
programmidega.

B.3.3 Ajamitehnika t66d EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. kéitab robotististeemi ajameid vastavalt t6okirjeldusele ja tehnilisele spetsifikatsioonile;

2. tuvastab robotislisteemi ajamite vead visuaalselt, tarkvaraliselt voi méoteseadmeid kasutades;
3. kdrvaldab robotislisteemi ajamite rikke, jargides tehnilist dokumentatsiooni;

4. testib juhenditest Iahtuvalt ajamite toimimise vastavust;

5. registreerib korduvad kérvalekalded ja vead ettevdtte digitaalsesse slisteemi.

B.3.4 Kommunikatsioonitehnika ja tehnovérkude integreerimine EKR tase 5

Tegevusnaitajad:
1. Ghendab robotislisteemi erinevate kommunikatsiooni- ja tehnovérkudega vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile;
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2. paigaldab ja hadlestab t66stuslikud sidevdrgud vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jérgides vorkude
kditamise ohutuse ja IT turvalisuse néudeid;

3. paigaldab ja haélestab té6évaljavérgud vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jargides vorkude kditamise
ohutuse ja IT turvalisuse néudeid;

4. testib t66stuslike side- ja toévaljavorkude vastavust tehnilisele dokumentatsioonile, arvestades vérkude eriparaga;
5. kéitab t6dstuslikke sidevorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jargides vorkude IT turvalisuse ndéudeid;

6. kaitab t6dstuslikke todvaljavorke vastavalt tehnilisele dokumentatsioonile, jérgides vorkude IT turvalisuse néudeid.

B.3.5 Roboti kait ja hooldus |EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. laeb robotislisteemi komponentidele programmid vastavalt tddllesandele ja robotististeemi eriparale;

2. seadistab robotististeemi tddle ja testib seda, lahtudes tootja kasutusjuhendis toodud parameetritest;

3. kalibreerib roboti ja robotislisteemi, jargides etteantud (nt tootjate kasutusjuhendis toodud) parameetreid

4. kalibreerib mdotevahendi, jargides tehnoloogilise protsessi parameetreid

5. tuvastab protsessi seiskumise pdhjuse visuaalselt ja diagnostikavahendeid kasutades;

6. anallilisib vea tekkimise pdhjuseid ja taastab mehhatroonikasiisteemi funkisionaalsuse ja nduetele vastavuse;
leiab infot ja vajadusel abi tehniliste probleemide lahendamiseks ning vigade kérvaldamiseks.

7. hooldab robotististeemi hoolduskava alusel, kasutades sobivaid t66-, ohutus- ja mé&tevahendeid;

8. kontrollib hoolduse jargselt protsessi parameetreid ja robotite nduetekohast toimimist;

9. jargib hoolduse kdikides etappides rangelt ohutusndudeid, arvestades té6keskkonna ohuteguritega (kérgus,
lekkimisoht, tolm, madal v6i kdrge temperatuur, staatiline elekter), kasutab isiklikke kaitsevahendeid (respiraator,
ohutustraksid jms);

10. dokumenteerib tehtud hooldustddd ettevétte digitaalsesse slisteemi nt PDM, PLM.

B.3.6 Robotite téoprotsesside jalgimine |EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. jalgib ja kontrollib regulaarselt roboti tédprotsessi parameetreid ning toote vastavust kvaliteedinduetele, vajadusel
roboti parameetreid korrigeerides;

2. jalgib ja kontrollib roboti parameetrite vastavust tehnoloogilisele protsessile ning vajadusel korrigeerib neid;

3. tegutseb nduetekohaselt tddprotsessi torgete ja korvalekallete korral: peatab roboti, teeb hdda- ja avariiseiskamise
ja taastab roboti nbuetekohase funktsioneerimise;

4. teeb kontakti ja kontaktivabu mddtmisi robotislisteemi toodetud toodangu kvaliteedi ja mahu kontrollimiseks,
kasutades etteantud médtemudeleid ja mddtevahendeid,;

5. registreerib toodangu kvaliteedi kdrvakalde etteantud moédtemudelist digitaalsesse stisteemi vai teavitab
vastutavat toétajat;

6. korrigeerib robotiprogrammi korvalekallete kdrvaldamiseks;

7. dokumenteerib méotmiste tulemused ettevétte Uldisesse digitaalsesse sisteemis (nt PDM).

B.3.7 Juhtimine | EKR tase 5

Tegevusnaitajad:

1. kavandab t6dprotsessi ja selleks vajalikud ressursid tehnilise dokumentatsiooni alusel;

2. koostab ja edastab tegevusaruandeid jm dokumentatsiooni, kasutades asjakohaseid infoslisteeme;
3. kuulab &ra ja analliUsib meeskonna liikmete esitatud ettepanekud ja koostab omapoolse kokkuvétte;
4. kontrollib t6dUlesannete téitmist, kvaliteedinbuetest ja digusaktidest kinnipidamist.

B.3.8 Juhendamine EKR tase 5

1. tutvustab juhendatavale t66juhendeid, t66ohutusndudeid ning ohutuid ja efektiivseid toévotteid;

2. ndustab ja annab selgeid juhiseid todllesande taitmiseks;

3. jélgib ja kontrollib ohutusnduetest kinnipidamist, té6llesannete taitmist ja t66 kvaliteeti, sekkudes kriitilistes
olukordades Gigeaegselt;

4. annab juhendatavale digeaegselt tagasisidet tema tegevuse kohta;

2. kuulab ara ja analliGsib juhendatavate esitatud ettepanekud ja dokumenteerib need.
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C-osa

ULDTEAVE JA LISAD

C.1 Teave kutsestandardi koostamise ja kinnitamise kohta ning viide ametite klassifikaatorile

1. Kutsestandardi tdhis kutseregistris

24-16112022-2.3/2k

2. Kutsestandardi koostajad

Eduard Brindfeldt, Tallinna Todstushariduskeskus
Karl Raba, Cobotec Group OU

Viktor Dremljuga, Vérumaa Kutsehariduskeskus
Raul Kiitt, Eesti Masinatoostuse Liit

Kirill Dremljuga, Atemix Tddstusautomaatika OU
Siim Savila, Alas-Kuul AS

Kristo Vaher, Tallinna Tehnikakérgkool, EMIL
Kristi Télp, Electromatix OU

3. Kutsestandardi kinnitaja Tehnika, Tootmise ja Té6tlemise Kutsendukogu
4. Kutsendukogu otsuse number 26

5. Kutsenbukogu otsuse kuupaev 16.11.2022

6. Kutsestandard kehtib kuni 15.11.2027

7. Kutsestandardi versiooni number 2

8

. Viide Ametite Klassifikaatorile (ISCO 08)

3139 Todstuse protsessijuhtimistehnikud, mujal
ligitamata

9. Viide Euroopa kvalifikatsiooniraamistikule (EQF)

5

C.2 Kutsenimetus voorkeeles

Inglise keeles

‘Robotic Technician, EstQF Level 5

C.3 Lisad

Lisa 1 Keelte oskustasemete kirjeldused

Lisa 2 Digipadevuste enesehindamise skaala



https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/11096780
https://www.kutseregister.ee/ctrl/et/Standardid_Lisa/downloadFile/11096781

