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KUTSESTANDARD

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4

Kutsestandard on dokument, milles kirjeldatakse t66d ning 166 edukaks tegemiseks vajalike oskuste, teadmiste ja
hoiakute kogumit ehk kompetentsusndudeid. Kutsestandardeid kasutatakse dppekavade koostamiseks ja kutse
andmiseks.

Kutsenimetus Eesti kvalifikatsiooniraamistiku
(EKR) tase
Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 4
A-osa

KUTSEKIRJELDUS

A.1 T66 kirjeldus

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 t66 eesmark on ennetada rédpmestikul tekkida voivaid liiklusohtlikke
olukordi. Selleks teostab ta visuaalset kontrolli, defektoskopeerib mittepurustava meetodiga (ultraheli-, magnet-
ja varvimeetod), esitab ja tlhistab hoiatuse néudeavaldusi, haldab réépmestiku defektide andmebaasi, teostab
ré6pmestiku tappisotsinguid ning kontrollib keevisliiteid.

4. taseme raudtee defektoskoopia operaator on kogenud oskustdétaja, kes tdbtab Uldjuhul meeskonna likmena voi
iseseivalt. Ta juhendab teiste tavatédd ja votab moningase vastutuse teiste arendamise eest, vajadusel algatab,
valmistab ette ja kohaldab asjakohaseid muudatusi. Ta valib ja kasutab t6évahendeid ja -meetodeid tava- ja uudsete
tédullesannete taitmisel.

Raudtee defektoskoopia operaatori t66 toimub Uldjuhul valitingimustes nii pdevasel kui ka disel ajal. T6dkeskkond on
korgendatud ohuga todkoht raudteel, sealjuures té6tamine ebatasasel pinnal ja erinevates ilmastikuoludes. Seetdttu
on vajalik hea flUsiline tervis ja keskkonnataluvus, ta peab jargima tédeeskirju, tervisekaitse- ja ohutusnéudeid,
kasutama t66 iseloomule ja ilmastikule vastavat hastimargatavat toériietust ning isikukaitsevahendeid. Ohutusnduete
rikkumine vdib pdhjustada raudteeohutust mojutava juhtumi voi tdé66nnetuse.

Kohustuslik on Idbida t&66le asumisele eelnev ja perioodiline raudteetddtaja tervisekontroll.

Raudtee defektoskoopia operaatori pohilisteks tédvahenditeks on defektoskoobid (ultraheli-, magnet- ja
varvidefektoskoop) ning side- ja signaalvahendid (nt lipud, pasunad jm), mdotevahendid, arvuti.

Raudtee defektoskopeerimise kutsealal on kaks kutset.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 3 on oskustéétaja, kelle té6ks on rddpmestiku visuaalne kontrollimine ning
ultraheli-, magnet- ja varvimeetodil defektoskopeerimine.

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 on spetsialist, kes korraldab meeskonna t66d, juhendab madalama
kutsetasemega raudtee defektoskoopia operaatoreid ja kontrollib tehtud t66 tulemust.

A.2 Tooosad

A.2.1. Td6 planeerimine ja korraldamine r6dpmestiku defektoskopeerimisel

A.2.2. Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine rédpmestiku defektoskopeerimisel
A.2.3. Rédbastee ja pédrmete visuaalne kontrollimine ja defektoskopeerimine

A.2.4. Liikluskorralduste taitmine

A.2.5. Juhtimine ja juhendamine

A.3 Kutsealane ettevalmistus

Tavaliselt todtavad 4. taseme raudtee defektoskoopia operaatorina inimesed, kellel on véhemalt keskharidus,
erialane td6kogemus ja kes on Iabinud erialase taienduskoolituse (vt ka B.1).

A.4 Enamlevinud ametinimetused

Raudtee defektoskoopia operaator, defektoskoopia peaspetsialist, rddpmestiku spetsialist.
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A.5 Regulatsioonid kutsealal tegutsemiseks

Raudtee defektoskoopia operaatorina tddtamiseks on ndutud kutsetunnistus vastavalt raudteeseadusele.

A.6 Tulevikuoskused

Teave oskuste ja trendide kohta, mille tdhtsus valdkonnas kasvab.

Transpordi ja likuvuse arengukavas on raudteetranspordile seatud eesmérk tésta raudteel sdidukiiruseid,
ohutust ning luua uusi Ghendusi ja suunata nii reisi- kui ka kaubaliiklust maanteelt raudteele. Sellega kaasnev
raudteeveeremi, raudtee hooldus- ja remonditehnika ning médteseadmete areng nduab raudtee defektoskoopia
operaatorilt senisest paremaid spetsiifilisi teadmisi (sh digioskusi) masinate ja seadmete tundmisel ning nende
kasutamisel.

B-osa
KOMPETENTSUSNOUDED

B.1 Kutse struktuur

Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 kutsestandard koosneb Uldoskustest ja kompetentsidest. Kutse
taotlemisel tuleb téendada tldoskused B.2 ja kohustuslikud kompetentsid B.3.1-B.3.5.

Kvalifikatsiooninéuded haridusele ja to6kogemusele

Nouded kutse taotlemisel

1. Vahemalt keskharidus

2. Vahemalt 3-aastane té6kogemus 3. taseme raudtee defektoskoopia operaatorina
3. Labitud taienduskoolitus

Nouded kutse taastdendamisel
1. Sama taseme kehtiv v4i mitte rohkem 2 aastat tagasi kehtivuse kaotanud kutse
2. Labitud taienduskoolitus

Kutse andmise korraldamine on reguleeritud raudteetranspordi kutseala kutse andmise korras.

B.2 Raudtee defektoskoopia operaator, tase 4 lildoskused

1. Jargib raudteetranspordi t60 ja liikluse korraldamise pdhimébtteid oma kutsetaseme piires.

2. Jargib oma t66s kdikide asjakohaste standardite, juhendite ja digusaktide ndudeid.

3. Oskab rakendada to6tervishoiu reeglite kohaseid ohutusvétteid; rakendab t66d soodustavaid ja tervist sddstvaid
asendeid ja toovotteid tddulesannete taitmisel; kontrollib, et seda teeksid ka tédtajad.

4. Jargib t66ohutusndudeid (sh kasutab isikukaitsevahendeid) t66 planeerimisel, tddkoha ettevalmistamisel, 166
kaigus ja tdokoha korrastamisel ning arvestab teiste inimeste ja keskkonnaga enda tmber, valtimaks t666nnetusi
raudteel.

5. Hoiab puhtust ja korda ning kasutab teiste inimeste, organisatsiooni, Uhiskonna ja loodusvarasid (t66koht,
materjalid, seadmed, jm) hoolivalt ja otstarbekalt; sorteerib jadtmed, juhindudes taaskasutusest ja jargides
jaatmekaitluseeskirja ndudeid.

6. Katkestab t60 tervisele, tehnikale, liiklusele voi keskkonnale ohtliku olukorra tekkides; teavitab koheselt vastavalt
nduetele.

7. Annab dnnetuses osalenule, vigastatule, terviserikkega inimesele vdi muul moel kannatanule esmast abi kuni arsti
saabumiseni.

8. Oskab mérgata potentsiaalset probleemi, vaadata |abi seotud teavet, sbnastada lahendamist vajav kiisimus ja
hinnata véimalusi ning strateegiaid sellele vastuse leidmiseks.

9. Kavandab teadlikult oma aega.

10. Pustitab soovitavast tulemusest Idhtuvad selgelt sbnastatud, méddetavad, saavutatavad ja asjakohased
eesmargid ning maarab nende taitmise tdhtajaga.

11. Oskab kollektiivi vajadustega ning thise eesmargiga arvestada ning teistega lilesannete taitmiseks koostodd
teha, sealhulgas vajalikku ja kasulikku informatsiooni jagada.

12. Osaleb erialastes aruteludes oma kompetentsuse piires; oskab konstruktiivses vaitluses ja arutelus argumente
koostada ja esitada, et veenda vastaspoolt voi neutraalset kolmandat poolt oma seisukohas.
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13. Osaleb kutsealases tdiendusoppes, rakendab Opitut oma t6os.

14. Valdab eesti keelt t6dks vajalikul tasemel.

15. Mdistab ja kasutab t66ks vajalikke digitaalseid slisteeme, td0riistu ja rakendusi ning t66tleb digitaalset teavet
iseseisva kasutaja tasemel (vt lisa 1).

B.3 Kompetentsid

B.3.1 T66 planeerimine ré66pmestiku defektoskopeerimisel |EKR tase 4

Tegevusnaitajad

1. Teeb endale selgeks tédllesande sisu ja eesmargi, planeerib oma tegevused ja nendeks vajalikud tdévahendid,
juhindudes kehtestatud kontrollimissagedusest.

2. Planeerib ja korraldab t66grupi tavatddd (nt koostab kuu téégraafiku, jagab té6llesanded tdé6grupile), juhindudes
tédplaanist; planeerib ja koordineerib madalama kutsetasemega té6tajate ajakasutust, arvestades 166 raskusastet,
mahukust ja tdotajate vdimekust ning veendudes enda ja t6érihma liikmete té6ohutuses.

3. Tagab enda ja t66grupi t60ks vajalike tdokorras seadmete ja vahendite olemasolu ja korraldab nende hooldust,
juhindudes organisatsioonisisestest nduetest.

B.3.2 Defektoskoopiaseadmete korrasoleku kontrollimine ja hooldamine EKR tase 3
r66pmestiku defektoskopeerimisel

Tegevusnaitajad

1. Kontrollib defektoskoopiaseadmete kalibreeritust, kasutades etaloni ja tehes kindlaks aparaadi ndidu digsuse ning
juhindudes seadme kasutusjuhendi nduetest.

2. Kontrollib defektoskoopiaseadmete korrasolekut ning valmistab need ette t66ks, juhindudes seadme
kasutusjuhendi nduetest.

3. Hindab defektoskoopiaseadmete hoolduse véi remondi vajadust, juhindudes seadme tédkindlusest, visuaalse
vaatluse tulemustest, seadme néitudest ning organisatsioonis kehtestatud nduetest.

4. Puhastab defektoskoopiaseadmed, kasutades asjakohaseid puhastusvahendeid ja juhindudes seadmete
valmistajatehase nduetest.

5. Paneb akud laadima, korrastab juhtmed ja otsijad ja tagab kilmumisvastase vedeliku nduetekohase sailitamise
vastavalt organisatsioonis kehtestatud néuetele.

B.3.3 Ro6bastee ja pé6rmete visuaalne kontrollimine ja defektoskopeerimine EKR tase 4

Tegevusnditajad

1. Kontrollib rédpaid visuaalselt, kasutades abivahendeid (nt peegleid, taskulamp, kontrollkaamerat, luupi,
vedruhaamrit, joonlauda).

2. Defektoskopeerib rodépaid ultraheli- voi magnetdefektoskoobiga, lubatud parameetritest suurema naidu puhul
teostab tdpsustava otsingu, maarates defekti ulatuse ja markeerides defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud
defektide kohta aktid ja sisestades aktide andmed andmebaasi; teavitab rédbastees avastatud ohtlikest riketest ja
teravdefekisetest rddbastest vastavalt organisatsioonis kehtestatud nduetele.

3. Teostab madalama kutsetasemega ré6baste defektoskoopia operaatori avastatud defektide jarelkontrolli,
kasutades jarelkontrolliks vajalikke defektoskoopiaseadmeid; teostab rédbaste tédppiskontrolli, kasutades
tappiskontrolliks vajalikke defektoskoopiaseadmeid ja otsingumeetodeid.

4. Teeb p6drmete visuaalset kontrolli, kasutades abivahendeid (nt peegleid, taskulamp, kontrollkaamerat, luupi,
vedruhaamrit, joonlauda), méarates defekti ulatuse ja markeerides defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud
defektide kohta aktid ja sisestades aktide andmed andmebaasi, teavitab rodbastees avastatud ohtlikest riketest,
teravdefekisetest rddbastest, liikluse sulgemise ja rongide kiiruse piiramise vajadusest vastavalt organisatsioonis
kehtestatud nbuetele; teostab madalama kutsetasemega roébaste defektoskoopia operaatori avastatud defektide
jarelkontrolli, vastavalt organisatsioonis kehtestatud néuetele.

5. Defektoskopeerib pédrmeid, lubatud parameetritest suurema nédidu puhul teostab tdpsustava otsingu, maarates
defekti ulatuse ja markeerides defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud defektide kohta aktid, teavitab
réobastees avastatud ohtlikest riketest, teravdefektsetest rodbastest, liikluse sulgemise ja rongide sbéidukiiruse
piiramise vajadusest vastavalt organisatsioonis kehtestatud nduetele; teostab madalama kutsetasemega ré6baste
defektoskoopia operaatori avastatud defektide jarelkontrolli vastavalt organisatsioonis kehtestatud nbuetele.

6. Kontrollib ré0baste keevisliiteid ultraheli defektoskoobiga, kasutades erinevaid otsingumeetodeid ja otsijaid;
lubatud parameetritest suurema naidu puhul teostab tdpsustava otsingu, maarates defekti ulatuse ja markeerides
defekti vastavalt juhendile, koostades avastatud defektide kohta aktid, teavitab teravdefekisetest rédbastest, liikluse
sulgemise ja rongide kiiruse piiramise vajadusest vastavalt organisatsioonis kehtestatud néuetele.
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B.3.4 Liikluskorralduste taitmine EKR tase 4

Tegevusnaitajad

1. Taotleb rongile hoiatuse, esitades néudetaotluse ja kontrollides selle véljastamist vastavalt organisatsioonis
kehtestatud nduetele ja rongiliikluse korraldamise péhimdtetele.

2. Kontrollib side- ja signaalvahendite olemasolu ning kasutab neid oma t66s vastavalt organisatsioonis kehtestatud
nduetele ja rongiliikluse korraldamise pdhimdbtetele.

3. Teavitab liikluskohtlikust olukorrast (nt ré6pamurd, rodpaluku katkemine, teevéljavise, muldkeha drauhtumine)
vastavalt organisatsioonis kehtestatud nduetele ja rongiliikluse korraldamise pdhimébtetele.

4. Kontrollib réépakinnitusi, -pilusid ja vajumeid, teatades tulemustest organisatsioonis kehtestatud nduetele ja
rongiliikluse korraldamise pdhimdtetele.

B.3.5 Juhtimine ja juhendamine EKR tase 4

Tegevusnaitajad

1. Planeerib t66d ja vahendid nende taitmiseks, juhindudes olukorrast ja pidades téhtsaks ettevétte 6konoomseimat
I6pptulemust; kontrollib té6vahendite ja materjalide olemasolu té6kohal; peab arvestust vahendite kasutamise kohta
vastavalt organisatsioonis kehtestatud nduetele.

2. Kogub ja edastab juhendamisega seotud tédilesannete taitmiseks vajalikku informatsiooni; juhendab t66tajaid
06 tegemisel ja jagab oma kogemusi (nt tutvustab ohutuid ja efektiivseid t66vdtteid, selgitab probleemide
lahendamisvéimalusi).

3. Jalgib tegevuste elluviimisel tdhtaegadest kinnipidamist, hindab tédoperatsioonide sooritamise tulemusi vastavalt
organisatsioonis kehtestatud nduetele.

) C-osa
ULDTEAVE JA LISAD

C.1 Teave kutsestandardi koostamise ja kinnitamise kohta ning viide ametite klassifikaatorile

1. Kutsestandardi téhis kutseregistris 12-03112023-2.6/6k

2. Kutsestandardi koostajad Indrek Kaliste, Leonhard Weiss OU

Rein Ljékin, AS Eesti Raudtee

Tavo Sarnik, Go Track OU

Moonika Siniallik, Edelaraudtee AS

Meeri Sderd, Tarbijakaitse ja Tehnilise Jarelevalve Amet
Tarvi Viisalu, AS Eesti Raudtee

Peep Oim, SA Raudteekutsed

3. Kutsestandardi kinnitaja Transpordi ja Logistika Kutsenéukogu
4. Kutsendukogu otsuse number 27

5. Kutsendukogu otsuse kuupaev 03.11.2023

6. Kutsestandard kehtib kuni 02.11.2028

7. Kutsestandardi versiooni number 6

8. Viide Ametite Klassifikaatorile (ISCO 08) 7231 Mootorsdidukimehaanikud ja -lukksepad
9. Viide Euroopa kvalifikatsiooniraamistikule (EQF) 4

C.2 Kutsenimetus voorkeeles

Inglise keeles Defectoscopy Operator, EstQF Level 4
Vene keeles Onepartop no gegektockonum

C.3 Lisad

Lisa 1 Digipddevuste enesehindamise skaala
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